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Challenge

* Weiterentwicklung der Rehkitzrettung
* Unterstltzung der Suche mit Computer Vision



Ausgangslage

Drohne mit Warmebild und Kamera
Controller fur Warme- und Farbbild

Mitte April bis Juni
— Zwischen 04:00 — 08:00 Uhr

Flughohe ca. 60 m
Vordefinierte Flugbahn




Ablauf

e POI werden aus der Nahe betrachtet o o
— Zur Verifikation und Einweisung
- Anschliessend Ruckkehr zur Route

* Einweisung zum Rehkitz per
Funkkommuniktation




Datengrundlage & Herausforderungen

- Rehkitz auf Farbaufnahmen aus Flughohe nicht
erkennbar

- Farbaufnahmen im Dunkeln unbrauchbar
— Nur wenige Rettungen auf den Aufnahmen


../../../Videos/Screen%20Recordings/Screen%20Recording%202025-04-05%20142931.mp4

Problematik Thermalbilder

+ Helligkeit ungleich Temperatur




Problematik Flugdaten

Keine GPS/Positions Daten

Keine Daten zur aktuellen Flughohe ab Boden
— Ruckschllsse auf Grosse des Objekts nicht moglich




LOosungsansatze

 Maximale Temperatur im Bild


../../../Videos/Screen%20Recordings/Screen%20Recording%202025-04-05%20104058.mp4

LOosungsansatze

* Gradient (relative Temperaturanderung)


../../../Videos/Screen%20Recordings/Screen%20Recording%202025-04-05%20104642.mp4

Ausbauetappen

Verfahren
Etablieren

Autonome
Flugbahnsteuerung
/ Robuste Detektion \
/ Positionen Markieren \

Visuelle Unterstiitzung auf dem Here we are (almost)
Controller




Danksagung

. Rehkltzrettung Uri fur
- Videodaten
- Know-How
- Dokumente
— Mithilfe und
— Diskussion
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